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HIGH POWER Series  ORB-PS高トルクでコンパクト

ＯＲＢ-PS-100の性能データを示します。
（保証値ではありません）
テスト条件：作動油 ISO VG32、 油温40℃±5℃

油圧装置で有効差圧（ＭPａ）と流量（ℓ/min）が分かっていれば、下記の計算式から所要のトルク

（Ｎ・ｍ）と回転数（min-1）が得られ、正しいモータが選定できます。また、必要トルク（Ｎ・ｍ）と回転

数（min-1）が分かれば、使用する油圧装置の選定ができます。

■ 油圧モータに関する計算式    

計算例  

Ｎ：

Ｑ：

ｑｍ：

Ｔ：

ΔＰ：

Ｌ：

ηv：

ηm：

η：

i：

モータの回転数（min-1）

モータを通過する油量（ℓ/min）

理論押しのけ容量（cm3/rev）

モータの出力トルク（N・m）

モータの入口と出口の圧力差（MPa）

モータの出力（ｋＷ）

モータの容積効率（％）

モータのトルク効率（％）

モータの全効率（％）

減速比（1/6）

● モータの回転数（min-1）

● モータの回転数（min-1）

例）　ORB-PS-100の場合（右図回路条件にて）

● モータの出力トルク（N・m）

● モータの出力（ｋＷ）

● モータの全効率（％）

● モータの出力トルク（N・m）

30 x 103

96.0

（6.5-0.5）x 96.0

x 0.94 ≒ 49x

x 0.85 ≒ 468x

● モータの出力（ｋＷ）

（6.5-0.5）x 30

60
x 0.94 x 0.85 ≒ 2.4

※ モータの各効率は性能データを参照ください。
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■ 性能データ
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ク
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)

回転数（min-1)

グラフは、ORB-PSシリーズの性能データです。

（保証値ではありません）

油圧装置で有効差圧（ＭPａ）と流量（ℓ/min）が

分かっていれば、グラフから所要のトルク（Ｎ・ｍ）

と回転数（min-1）が得られ、正しいモータが選定

できます。また、必要トルク（Ｎ・ｍ）と回転数

（min-1）が分かれば、使用する油圧装置の選定

ができます。

グラフの見方

有効差圧：10.0 MPa
流量：40.0  ℓ/min の場合

グラフの赤い線は有効差圧、青い線は流量を

示します。2つの線の交点よりトルクと回転数が

得られます。

トルク：約760N・m
回転数：約66min-1
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ORB-PS-100-8FA-B-CBV-03

ORB-PS-100-8FA-B-CBV-03


